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Auto mit Fernsteuerung
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Projektbeschreibung

Materialliste:

ESP32 Mikrocontroller
Steckplatine
IR-Empfanger
Fernbedienung

2 Steckbrucken

2 Steppermotoren

12 Jumperkabel
Doppelseitiges Klebeband
Alte Tetrapack-Verpackung
2 Deckel

2 Gummibander
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Aufbau el eszo

Institut

» \

DATA GND 3.3V

9dvVEDDESNTN

fritzing
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Bibliotheken erganzen .

Institut

\ \\BIBLIOTHEK

Stepper.h
IRremote.h aus ZIP
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Bibliotheken aus ZIP erganzen e

[><) sketch_may07a | Arduino 1.89

Datel Bearbeiten Sketch Werkzeuge Hilfe
sketch_may07a
~

wvoid setup() {
// put your setup code here, to run once:

}

wvoid loop()
// put your main code here, to run repeatedly:

bled, Default 4MB with SPI AHz (WIFI/BT), C 4 COME
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Bibliotheken aus ganzen e

@ sketch_may07a | Arduino 1.89 - X
Datel Bearbeiten Sketch Werkzeuge Hilfe

Uberpriifen/Kompilieren Strg+R
Hachladen Strg+U
sketch_may07a Hochladen mit Programmer Strg+Umschalt+U

Kompilierte Binardatei exportieren Strg+Alt+S

1 setup()
// put you Sketch-Ordner anzeigen Strg+K
Bibliothek einbinden 3 A
} Datei hinzufugen... Bibliotheken verwalten... Strg+Umschalt+

ZIP-Bibliothek hinzufugen...
wvoid loop()

// put your main code here, to run repeatedly: Arduino Bibliotheken

Bridge

} Esplora
Ethernet
Firmata
GSM
Keyboard
LiquidCrystal
Mouse
Robot Control
Robot IR Remote
Robot Motor
sD
Servo
SpacebrewYun
Stepper
TFT
Temboo

Beigetragen Bibliotheken

ArduinoOTA

BluetoothSerial

DNSServer

EEPROM

ESP32

ESP32 Async UDP

ESP32 Azure loT Arduino v
ESP32 BLE Arduino

ESP32Servo

Default 4MB with spiffs 3 5P| ViF IS 500, None auf COMB
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Bibliotheken aus ganzen e

@ sketch_may07a | Arduino 1.89 - X
Datel Bearbeiten Sketch Werkzeuge Hilfe

Uberpriifen/Kompilieren Strg+R
Hachladen Strg+U
sketch_may07a Hochladen mit Programmer Strg+Umschalt+U

Kompilierte Binardatei exportieren Strg+Alt+S

1 setup()
// put you Sketch-Ordner anzeigen Strg+K
Bibliothek einbinden 3 A
} Datei hinzufugen... Bibliotheken verwalten... Strg+Umschalt+

ZIP-Bibliothek hinzuftgen...
wvoid loop()

// put your main code here, to run repeatedly: Arduino Bibliotheken

Bridge

} Esplora
Ethernet
Firmata
GSM
Keyboard
LiquidCrystal
Mouse
Robot Control
Robot IR Remote
Robot Motor
sD
Servo
SpacebrewYun
Stepper
TFT
Temboo

Beigetragen Bibliotheken

ArduinoOTA

BluetoothSerial

DNSServer

EEPROM

ESP32

ESP32 Async UDP

ESP32 Azure loT Arduino v
ESP32 BLE Arduino

ESP32Servo

Default 4MB with spiffs 3 5P| ViF IS 500, None auf COMB

Daniel-Amadeus Johannes Glockner | Lisa Ihde »Auto mit Fernsteuerung« 6



lotheken aus ZIP erganzen
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@ sketch_may07a | Ardu

Datei Bearbeiten Sketch Werkzeuge Hilfe

sketch_may07a

wvoid setup() {

// put your setup code here, to run once:

~
& Bitte eine ZIP-Datei ader einen Ordner mit der Bibliothek auswahlen X
void loop() Suchen in: B Desktop v 2 e
ut your main code here, to run repeatedly:
e ¥ e ¥ = Dropbox
= #& OneDrive
' Zuletztver.. |3 Amadeus Glockner
= Dieser PC
i Bibliotheken
D=0 ¥ Netzwerk
ardublockly Windows64_2019
& B Arduino-IRremote zip
Dokumente
Dieser PC
Netzwerk
Dteiname: [peduino- Rremote.2p
Dateityp: ZIP-Dateien oder Ordner ~ Abbrechen
v
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Bibliotheken aus ganzen e

@ sketch_may07a | Arduino 1.89 - X
Datel Bearbeiten Sketch Werkzeuge Hilfe

Uberpriifen/Kompilieren Strg+R
Haochladen Strg+U
sketch_may07a Hochladen mit Programmer Strg+Umschalt+U

Kompilierte Binardatei exportieren Strg+Alt+S

wvoid setup(

)

// put yo Sketch-Ordner anzeigen Strg+K
Bibliothek einbinden *
} Datei hinzufiigen... SEacb
Stepper
R TFT
void loop() |{
: Temboo

// put your main code here, to run repeatedly:
Beigetragen Bibliotheken
} ArduinoOTA
BluetoothSerial
DNSServer

EEPROM

ESP32

ESP32 Async UDP

ESP32 Azure loT Arduino
ESP32 BLE Arduino
ESP32Servo

ESPMDNS.

FFat

FS

HTTPClient

HTTPUpdate

IRremote

NetBIOS

Preferences

SD(esp32)

SD_MMC

SPI

SPIFFS

SimpleBLE

Ticker

Update

WebServer

WiFi
WiFiClientSecure
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Arduino run first:

éetup | serial » BEHEEGRGE 115200 « NlefS

Arduino loop forever:
‘(o] if  Pin got IR signal?
do EZEED print | received IR signal from Pin '® add new line

Autoscroll [_] Zeitstempel anzeigen

Daniel-Amadeus Johannes Gloéckner | Lisa Ihde »Auto mit Fernsteuerung« 9



Code

Arduino run first:

L= TR G duteie d MyStepperRechts » 3G dylo e
Number of pins (158

pin1# GERS pin2# ELED pin3# GRS pind#

how many steps per revolution

set speed (;pm) to [

. SIS S duleiod MyStepperlinks » ESE sl gle) (o]
Number of pins 53

pin1# ELIS pin2# EEIS pin3# EX:AS pind# EZAD
how many steps per revolution @ [EDEE

set speed (rpm) to | )
Arduino loop forever:

() if ' Pin got IR signal?
do | set ELLEES to | received IR signal from Pin EZED

O W signal - )| - - [l 839727 )
do reﬁeat E7) times
do nove iy =l MyStepperRechts ~ | ' steps
| (1 IR o ol My StepperLinks « | ﬂ' steps

.

HPI

ot signal - JJ( = - 16708927
do reﬁeat Im' times
40 move 51z =l MyStepperRechts v | _' steps
| (1o)X 2ol MyStepperLinks + | n' steps
- .

L LN signal + |l = - [ 831567
do | repeat ') times

60" move stepper (YSETEIRA i) steps

move stepper (TSRS V& steps
& _

8 signal _ Jj( < - IfT815247 )
do reﬁeat Im' times
40 move i =l MyStepperRechts ~ | _' steps
| (1o)X sl MyStepperLinks ~ | ﬂ' steps
- .
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Stolpersteine et

® Rader sollten klein sein

® Eigentliches Gerat von der
Fernbedienung wird mitgesteuert

e Einige Tasten senden ihr Signal
nicht mehrfach

® Schritte pro Umdrehung und
Geschwindigkeit
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